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RATIERE ROTATIVE POUR IWETIER A TISSER ET IVIETIER A TISSER EQUIPE D'UNE TELLE RATIERE. 

(§) Cette rati^re comprend, au niveau de chacune de ses 
lames, une piece oscillante, attelee ^ un cadre de lisses et 
associee ^ un element d'actionnement (4) monte fou sur un 
arbre principal de ladite ratidre, un disque solidaire (8) de 
cet artre principal et des verrous (10) commandes d'accou- 
plement en rotation de cet element et de ce disque qui fer- 
ment une surface (S^) d'appui selectif centre une surface 
(8b) de la tranche (8a) du disque (8). Chaque verrou (10) est 
articule, par contact glissant d'au moins un secteur (S2 , S3) 
globalement cylindrique contre un secteur complementaire 
(Sb, Sc) d'une but6e (4b, 4c) exterieure au verrou et solidaire 
de I'element d'actionnement (4). La section de cette butee, 
selon une direction (Y-Y') radiale par rapport k un axe g6o- 
metrique de pivotement du verrou (1 0) opposee a la surface 
tfappui (S-i) s'etend au dela d'un cyclindre g§ometrique (V) 
de glissement des secteurs (Sg , S3 , 2b » ^c) ^'^^ contre 
rautre. 




BNSDOCID: <FR 280221 eAI 1 > 



2802218 

1 

L' invention a trait k une ratiere rotative pour la 
commande des cadres de lisses montes sur un metier a tisser 
et a un metier a tisser equipe d'une telle ratiere. 

Dans les ratieres rotatives, le mouvement vertical 
alternatif des cadres de lisses est assure par des ensembles 
bielle-levier oscillants, ces ensembles oscillants etant 
commandees par des elements d' actionnement en forme d'excen- 
trique, Ces elements d' actionnement sont months sur un arbre 
principal de la ratidre qui est anime d'un mouvement de 
rotation intermittent et, lors de chaque arr§t de cet arbre, 
un dispositif de lisage commande la solidarisation de 
1' Element d' actionnement avec 1' arbre pour commander la piece 
oscillante en fonction du dessin ou armure a obtenir sur le 
tissu en cours de tissage. 

Par FR-A-2 540 524, on connait une ratiere rotative dans 
laquelle cette solidarisation selective est obtenue grSce a 
un plateau solidaire d'un excentrique formant element 
d' actionnement et comprenant deux entailles diametralement 
opposees aptes a cooperer avec le bee de deux leviers 
pivotants commandes par un dispositif de lisage. Le plateau 
porte un axe sur lequel est articul4 un crochet prevu pour 
s' engager select ivement dans des encoches radiales du disque. 
En cours de f onctionnement , ce crochet travaille alternative- 
ment en traction et en compression alors qu'il subit des 
accelerations importantes. Ce crochet est done soumis a des 
efforts de flexion intense, ce qui entraine une fatigue de son 
materiau constitutif et peut conduire S la rupture d'un 
crochet, ce qui rend la ratiere inutil i sable . La section d'un 
tel crochet ne peut que dif f icilement etre augmentee du fait 
de 1 ' encombrement reduit et de la faible inertie qu'il doit 
presenter, notamment pour un f onctionnement a haute vitesse 
de la ratiere. Par ailleurs, I'axe d' articulation du crochet 
sur le plateau est en porte-S-faux par rapport a ce plateau 
et travaille sous une charge altern^e, de telle sorte qu'il 
peut ggaleraent se rompre dans certaines conditions d' utilisa- 
tion. En outre, son implantation sur le plateau est delicate- 
EP-A-0 185 780 divulgue une ratiSre dans laquell^ deux 
verrous sont utilises pour solidariser un excentrique et un 
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arbre d' entree. Cette structure permet 1 ' utilisation de 
verrous compacts raais ces verrous sont articules autour d' axes 
qui sont egalement en porte-^-f aux, de sorts que les risques 
de rupture evoques ci-dessus en reference a la ratiere de FR- 
A-2 540 524 sont Egalement presents dans ce dispositif. En 
outre, les axes de pivotement sont susceptibles de se 
dechausser par rapport aux excentriques sur lesquels ils sont 
emmanch^s ou rivet^s . Un tel dispositif ne peut done pas 
fonctionner a haute vitesse et sous fortes charges. 

C'est k ces inconv^nients qu'entend plus particulierement 
remedier 1' invention en proposant une ratiere rotative apte 
a fonctionner a haute vitesse et sous fortes charges et dans 
laquelle les risques de rupture des elements d' accouplement 
d'un element d' actionnement et d'un disque sont sensiblement 
diminu^s , voire supprim^s . 

Dans cet esprit, 1' invention concerne une ratiere 
rotative pour metier a tisser comprenant, au niveau de chacune 
de ses lames, une piece oscillante, attelee k un cadre de 
lisse et associ^e a un element d' actionnement mont6 fou sur 
un arbre principal de la ratidre, un disque solidaire de cet 
arbre principal et au moins un verrou command^ d' accouplement 
en rotation de cet ^l^ment et de ce disque, ce verrou formant 
une surface d'appui selectif centre une surface de la tranche 
de ce disque. Cette ratidre est caract^risSe en ce que ce 
verrou est articul^, par contact glissant d'un secteur 
globalement cylindrique centre un secteur complement aire d'une 
butge extSrieure au verrou et solidaire de 1' element d' action- 
nement, et en ce que la section de cette butee, selon une 
direction radiale par rapport a un axe geometrique ^de 
pivotement du verrou opposge a la surface d'appui precitee, 
s'^tend au-dela d'un cylindre geometrique de glissement des 
secteurs precites I'un centre 1' autre. 

Grace a 1' invention, chaque verrou est sollicite 
vmiquement en compression entre sa surface d'appui centre la 
tranche du disque et son secteur d'appui et de glissement 
centre la butee, alors que la butee a une geomStrie lui 
perraettant de rSsister efficacement aux efforts transmis par 
le verrou, sans risque de rupture ou de d^solidarisation par 
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rapport a 1' element d' actionnement . En particulier, il n'est 
pas necessaire de prevoir un arbre formant axe de pivotement 
du verrou puisque celui-ci est directement en appui centre la 
butee qui pent etre massive. La butee peut etre monobloc avec 
la partie principale de 1' Element d' act ionnement ou rapport^ 
sur celui-ci par tout moyen approprig . 

Selon un premier mode de realisation avantageux de 
1' invention, le secteur globalement cylindrique du verrou est 
convexe et centra sur I'axe geometrique de pivotement, ce 
secteur et la surface d' appui precitis etant disposes de part 
et d' autre de cet axe. 

Selon un second mode de realisation ggalement avantageux 
de 1' invention, le secteur globalement cylindrique du verrou 
est concave et centre sur I'axe geometrique de pivotement, la 
section precitee de la butee ayant une longueur superieure au 
diametre du cylindre geometrique de glissement. 

Selon des aspects avantageux mais non obligtoires de 
1' invention, qui peuvent etre appliques aux deux modes de 
realisation mentionn^s ci-dessus, la ratiere incorpore une ou 
plusieurs des caracteristiques suivantes : 

- Les efforts exerces par les butees et le disque 
sur le verrou sont essentiellement radiaux par rapport ^ I'axe 
de pivotement et opposes, ces efforts etant dirig^s sensible- 
ment selon la direction prgcit€e . Cette caracteristique induit 
que la resultante des efforts de compression subis par le 
verrou sur chacune de ses surfaces est secante avec I'axe 
geometrique de pivotement, le verrou etant uniquement 
sollicite en compression, de telle sorte qu'il peut etre 
compact et leger sans risque de rupture. 

- Le verrou est en appui contre des moyens elasti- 
ques de rappel en position engagee par rapport au disque. Ces 
moyens permettent de conf6rer au verrou une position stable 
lorsqu'il n'est pas soumis a un effort dfl au dispositif de 
lisage . 

- La butee forme au moins un logement de reception 
du verrou, ce logement Stant disposS en deport par rapport a 
une surface principale de 1' Aliment d' actionnement , en regard 
de la tranche du disque. Grtce a cet aspect de 1' invention. 
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le logement est globalement aligne avec la tranche du disque, 
ce qui permet de faire travailler le verrou uniquement en 
compression. Dans ce cas, on peut prevoir que deux logement s 
de reception des deux verrous sont prevus, entre lesquels est 
defini un espace de coulissement d'un organe de manoeuvre de 
verrous regus dans ces logements, cet organe de manoeuvre 
etant apte ^ exercer sur ces verrous un effort de pouss^e, a 
I'encontre de moyens elastiques de rappel, cet effort 
produisant un couple de rotation de chaque verrou autour de 
son axe de pivotement. Cet organe de manoeuvre est avanta- 
geusement selectivement commande en d^placement par I'un de 
deux leviers oscillants pilotes par un dispositif de Usage. 
On peut ^galement prevoir que les logements sont fermes par 
un capot commun de retenue des verrous, des moyens de rappel 
et de 1' organe de manoeuvre par rapport a 1' element d'action- 
nement . 

L' invention concerne egalement un metier a tisser equipe 
d'une ratiere telle que precedemment decrite. Un tel metier 
est susceptible de fonctionner k haute Vitesse, sans risque 
de rupture des gl^ments const itut if s de la ratidre, de telle 
sorte qu'il est plus fiable et plus ^conomique que les metiers 
k tisser de I'Stat de la technique. 

L' invention sera mieux comprise et d'autres avantages de 
celle-ci apparaltront plus clairement a la lumiere de la 
description qui va suivre de deux modes de realisation d'une 
ratiere conforme k son principe, donnee uniquement a titre 
d'exemple et faite en reference aux dessins annexes dans 
lesquels : 

- La figure 1 est une coupe transversale schematique 
d'une ratiere conforme a 1' invention ; 

- La figure 2 est une vue de detail k plus grande 
echelle du detail II a la figure 1 ; 

- La figure 3 est une coupe partielle selon la ligne 

III- III a la figure 1 ; 

- La figure 4 est une coupe partielle selon la ligne 

IV- IV Si la figure 1 ; 

- La figure 5 est une coupe partielle selon la ligne 

V- V a la figure 1 ; 
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- La figure 6 est une vue partielle, en perspective 
eclatee, de certains elements const itut if s essentiels de la 
ratidre des figures 1 a 5 et 

- La figure 7 est une vue analogue a la figure 2 
pour une ratiere conforme a un second mode de realisation de 
1' invention. 

La ratiere representee a la figure 1 comprend un arbre 
principal 1 anime d'un mouvement de rotation intermittent avec 
arr§t tous les demi-tours. Get arbre 1 regoit une serie de 
roulements 2 en notnbre ^gal k celui des cadres de lisses ou 
lames 3 du metier. Sur chaque roulement 2 est montS fou un 
excentrique 4 sur lequel est montee folle I'ouverture d'une 
bielle 5, autour d'un second roulement 2'. L'extr^mite libre 
5a de la bielle 5 est attelee k un bras pivotant 6 qui assure, 
grSce a un cable 7, le deplacement vertical du cadre de lisses 
3 de la lame envisagee. L' excentrique 4 constitue done un 
element d' actionnement de la bielle oscillante 5. 

Entre deux excentriques 4 contigus, 1 ' arbre 1 ;est 
solidaire d'un disque d' entrainement 8 auquel il est relie'par 
une clavette 9. Le bord periph^rique 8a du disque 8 forme 
quatre epaulement 8b, 8c, 8d et 8e menag^s dans I'epaisseur 
ou tranche du disque 8. 

Conformement a 1' invention, deux verrous 10 et 11 sont 
months dans des logements 12 et 13 pr^vus sur une face de 
1 ' excentrique 4, en deport par rapport a la surface principale 
4a de cet excentrique. Chaque logement 12 ou 13 est forme par 
une premiere but^e 4b, monobloc avec 1 ' excentrique 4 et 
faisant saillie par rapport a la surface 4a, et par une 
seconde butee 4c, egalement monobloc avec 1 ' excentrique 4 et 
s'etendant en saillie par rapport a la surface 4a. Les butees 
4b et 4c definissent entre elles un volume sensiblement 
cylindrique V dont on note X-X' I'axe geometrique . On note Eb 
la surface concave de la butee 4b en forme de secteur 
angulaire centrS sur I'axe X-X' . On note la surface concave 
de la but€e en forme de secteur angulaire ggalement entr^ sur 
I'axe X-X' et de m#me rayon que la surface 

Un volume V est egalement def ini entre les butees 4b 
et 4c, a I'ext^rieur du volume V, Les volumes V et V' forment 
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ensemble le logement 12 . 

De la m^me maniere, le logement 13 est forme de deux 
volumes W et W definis entre des butees 4d et 4e de I'excen- 
trique 4, les butees 4c et 4e etant constitutes par une m@me 
5 partie de 1 ' excentrique 4 en saillie par rapport a la surface 
4a. On note et les surfaces concaves des butges 4d et 4e 
en forme de secteurs angulaires qui sent centrees sur I'axe 

X-X' du volume W. 

Comme il ressort des figures 3, 4 et 6, les butges 4fe k 

10 4e sont dispos^es en regard de la tranche du bord p^riphtrique 
8^ du disque 8, de sorte que les logements 12 et 13 et les 
verrous 10 et 11 sont ^galement disposes au niveau de cette 
tranche, c'est-a-dire dans I'tpaisseur du disque 8. 

Le verrou 10 comprend une premiere partie 10a globalement 

15 cylindrique et de hauteur H,o sensiblement egale a la hauteur 
H,2 du logement 12. La partie 10a se prolonge par une patte 
10b portant un doigt 10c de centrage d'un ressort. 14 en appui 
dans un logement 4f de la butee 4c. 

La partie 10a se prolonge egalement par une extension lOd 

20 centree sur un rayon Y-Y' de la partie lOa- L'extrtmitt lOe 
de 1' extension lOd est globalement plane et rectangulaire et 
I'on note le centre de la surface de cette extrtmitt. Le 
rayon Y-Y' coupe la surface Sj en son centre ou a proximity 
immediate de ce centre. On note Z-Z' I'axe de symetrie de la 

25 partie 10^, du verrou 10. En conf igtiration mont^e de la ratiere 
representee aux figures 1^5, les axes X-X' et Z-Z' sont 
confondus car le volume V a un rayon sensiblement 4gal au 
rayon de la partie 10a, ce qui permet un posit ionnement precis 
du verrou 10 dans le logement 12. Les axes X-X' et Z-Z' 

30 d^finissent done un axe geometrique de pivotement du verrou 
10 dans le logement 12 . 

On note Sj la partie de la surface radiale de la partie 
10a opposee a 1' extension lOd qui forme un secteur angulaire 
centre sur I'axe Z-Z'. On note le centre de cette surface 

35 qui est dgfini comme le point d' intersection du prolonge- 

ment du rayon Y-Y' avec la surface Sj. Les surfaces et Eb 
sont en contact glissant I'une centre 1' autre. 

On note S3 la partie de la surface radiale de la partie 
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10a sgparSe de la surface Sa par la patte 10b et 1' extension 
lOd, la surface S3 formant un second secteur angulaire k la 
peripherie de la partie 10a. Les surfaces S3 et sont en 
contact glissant I'une contre 1' autre. 

La surface S^ du verrou 10 est prevue pour venir selecti- 
vement en appui contre I'un des epaulements 8b et 8d, en 
fonction de la position du disque 8. 

De la meme maniere, la surface correspondante S'^ du 
verrou 11 est prevue pour venir select ivement en appui contre 
I'un des epaulement 8^ et Sg. La partie de surface cylindrique 
externe S'2 1^ partie 11a du verrou 11 est en contact 

glissant contre le secteur angulaire forme par la surface Z^, 

Un ressort 15 est associ^ au verrou 11 qui comprend 
^galement une partie global ement cylindrique 11a, une patte 
lib et une extension lid, les verrous 10 et 11 etant identi- 
ques. On note egalement Z-Z' I'axe de sym^trie de la partie 
11a du verrou 11, 

La partie de surface cylindrique S'3, separee de la 
surface S'2 P^^ 1^ patte lib et 1' extension lid, est en 
contact glissant contre le secteur angulaire forme par la 
surface Eg. 

Chaque verrou 10 et 11 est apte a etre deplace entre une 
position ou il est en appui contre I'un des epaulements du 
plateau 8, comme represente pour le verrou 10 aux figures 1 
et 2, et une position oH il est degage par rapport a ces 
Epaulements, comme represente pour le verrou 11, aux figures 
1 et 2 . Le passage entre ces deux positions a lieu par 
pivot ement du verrou 10 ou 11 autour de son axe Z-Z' , un 
glissement ayant lieu entre les secteurs S2 et Eb, S3 et E^ 
d'une part, S'2 et E^, S'3 et E^ d' autre part. 

Comme il ressort plus clairement de la figure 2, la butee 
4b s'etend au-dela du verrou 10 par rapport a la surface Sj. 
Plus precisement, en considerant la direction Y-Y' a partir 
de I'axe Z-Z', a I'oppose de la surface du verrou 10, la 
section de la butee 4b selon cette direction s'etend au-dela 
du cylindre de glissement du verrou 10 dans le logement 12, 
ce cylindre correspondant en fait a I'enveloppe du volume V 
a la bordure duquel les secteurs Sj, S3, E^ et Ec sont en 
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contact glissant. 

La commande des verrous 10 et 11 entre les deux positions 
precitees est effectuee grace a un coulisseau 16 prevu pour 
gtre deplace en translation dans un canal 17 def ini entre les 
butees 4b et 4d. Ce coulisseau est en appui contre les 
extremites des pattes 10b et lib des verrous 10 et 11 et est 
susceptible de transmettre un effort de pouss^e exerc^ par 
le bee 18a ou 19a d'un levier oscillant 18 ou 19 commande par 
un dispositif de Usage 20. Sur les figures 1 et 2, le levier 
18 est represent^ en traits pleins dans sa position d' appui 
sur les verrous 10 et 11 et en traits mixtes dans sa position 
d^gagee par rapport a ces verrous. -Dans sa position en traits 
pleins, le levier 18 exerce 1' effort sur les deux verrous 
10 et 11, comme represents pour le verrou 11. Le coulisseau 
16 est pourvu de talons 16a de retenue dans le canal 17 par 
cooperation de forme avec les butees 4b et 4d, II ne risque 
done pas d'etre ejecte radialement lors de la rotation de 
1 ' excentrique 4 . 

Lorsque le coulisseau 16 est en regard de I'un des bees, 
par exemple 18a, une partie 4g de 1 ' excentrique 4 est en prise 
avec le bee oppose, par exemple 19a. Les bees 18a et 19a 
peuvent §tre conformes aux enseignements techniques respectif s 
de FR-A-2 757 882 et FR-A-2 757 883. 

Un capot 21, represents en traits mixtes pour la clarte 
des dessinS/ recouvre les butees 4b a 4e et permet d'emprison- 
ner les verrous 10 et 11, les ressorts 14 et 15 et le 
coulisseau 16 entre ces butSes, sans empecher le pivotement 
des verrous 10 et 11 autour de leurs axes de pivotement 
respect if s Z-Z' . 

Lorsque le verrou 10 est en appui contre I'epaulement 8b, 
comme represents sur les figures, il subit un effort F2 exerce 
par cet epaulement sur la surface Sj^ et un effort de reaction 
F3 exerce par la surface cylindrique interne de la butee 4b 
sur la surface 83 • Comme les surfaces Si et 83 sont disposees 
en vis-a-vis de part et d'autre de I'axe Z-Z' , le verrou 10 
est sollicitS uniquement en compression entre ces surfaces, 
les efforts Fj et F3 Stant diriges, selon la direction Y-Y' , 
vers I'axe Z-Z'. Ainsi, le verrou 10 peut subir des efforts 
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et F3 intenses sans risque de deformation #lastique on de 
rupture. Par ailleurs, aucun arbre ou doigt d' articulation du 
verrou 10 sur 1 ' excentrique 4 n'^tant prevu, un tel arbre ou 
doigt ne travaille pas en porte-a-f aux, ce qui est a rappro- 
Cher du fait que 1 ' articulation en pivotement du verrou 10 
dans le logement 12 est obtenue par la cooperation des 
surfaces radiales externes et S3 de la partie 10a et des 
surfaces cylindriques et des butees 4d et 4c. 

Le f onctionnement de la ratiere de 1' invention est tel 
que 1 ' ecartement des extensions lOd et lid des verrous 10 et 
11 par rapport au disque 8 est obtenu simultanSment lorsque 
I'un des bees 18a ou 19a pousse le ^coulisseau 17 en direction 
de 1' arbre 1. Cette simultaneity du mouvement de retrait 
permet done un f onctionnement rapide de la ratidre dans les 
deux sens de rotation de 1' arbre 1 autour de son axe central- 
Par centre, la mise en prise des verrous par rapport axax 
€paulements du disque 8 peut §tre differenciee puisque les 
verrous peuvent avoir des mouvements a des vitesses differen- 
tes sous I'effet des ressorts 14 et 15 qui repoussent les 
pattes 10b et lib et le coulisseau 17, de telle sorte que les 
extensions lOd et lid sent rabattues sequent iellement vers les 
epaulements 8b a Be. II est done possible de prevoir que les 
deux verrous viennent successivement en regard des epaulements 
correspondants, ce qui permet un f onctionnement k vitesse 
glevee avee un jeu faible entre les surfaces d'extremit^s 
et S'l des verrous 10 et 11 et les epaulements precit^s du 
disque 8. 

En d'autres termes, lorsque le disque 8 tourne dans le 
sens des aiguilles d'une montre k la figure 2, le verrou 10 
vient immediatement en prise centre I'epaulement 8b, le verrou 
11 pouvant pivoter ulterieurement pour venir en appui centre 
1 ' epaul ement 8c . 

Dans le second mode de realisation de 1' invention 
represente a la figure 7, les elements analogues a ceux du 
premier mode de realisation portent des references identiques 
augment^es de 100. Dans ce mode de realisation, un arbre 101 
sert a 1 ' entrainement d'un exeentrique 104 au moyen d'un 
disque 108 dent le bord p^ripherique 108a porte des #paule- 
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ments, dont deux sont visibles sur cette figure respect ivement 
avec les references i08b et 108c. 

Comme precedemment , 1 ' excentrique 104 porte des butees 
104b, 104c, 104d et 104e qui font saillies a partir de la 
5 surface principale 104a de 1 ' excentrique 104 de telle sorte 
qu'elles dSfinissent deux logements 112 et 113 au niveau de 
la tranche 108a du disque 108. Ces logements sont prevus pour 
accomoder deiix verrous 110 et 111, 

Le verrou 110 comprend une partie centrale 110a definis- 
10 sant un secteur global ement cylindrique et concave S2 oppose 
^ une patte llOd a l'extr€mit6 llOe de laquelle est dfifini une 
surface d'appui s^lectif centre -un des epaulements 108b ou 
equivalents du disque 108. On note Z-Z' I'axe geometrique de 
la surface 83. La partie 110a se prolonge egalement par une 
15 patte 110b pourvue d'un doigt 110c lui permettant de cooperer 
avec un ressort 114 regu dans un logement 104 f. menage dans la 
butee 104c. 

La butee 104b forme un secteur angulaire convexe 
centre sur un axe geometrique X-X' situe dans la masse de la 

20 but^e 104b. Les secteurs Sj et ont des rayons sensiblement 
identiques et forment des surfaces de glissement du verrou 110 
a I'interieur du logement 112 entre une position engagee de 
la surface centre un epaulement 108b ou equivalent et une 
position degagee, telle que representee pour le verrou 111. 

25 En configuration mont^e du verrou 110 dans le logement 112, 
les axes X-X' et Z-Z' sont confondus. On note V le volume 
cylindrique centre sur 1 ' axe X-X' et dont le secteur E2 forme 
une partie de la surface radiale. 

La butee 104b se prolonge au-dela du volume V qui est 

30 representee en trait mixte a la figure 7. Plus precisement, 
la longueur L^o^b de la butee 104 k partir de la surface et 
selon la direction Y-Y' de 1' extension llOd est superieure au 
diametre d du cylindre geometrique V de glissement des 
surfaces 83 et Eb- Ainsi, la butee 104b pr^sente une solidity 

35 importante lui permettant de rgsister ef f icacement aux efforts 
transmis par le verrou 110 lors de chaque mise en contact de 
la surface et de 1' epaulement 108b ou equivalent du disque 
108. 
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La construction relative a la butee 104d est identique 
et celle-ci se prolonge au-delS du cylindre geometrique W 
centre sur I'axe X-X' de pivotement du verrou 111 a I'inte- 
rieur du logement 113 et bord6 par un secteur cylindrique 
convexe contre lequel est en appui glissant un secteur 
concave forme par une syrface cylindrique S'2 du verrou 111 de 
rayon sensiblement egal a celui du secteur E^. 

Les butees 104c et 104e forment respect ivement des 
secteurs cylindriques concaves et centres sur les axes 
X-X' et de rayon plus important que ceux des secteurs 2:^ et 
E^. Les secteurs et E^ sont prevus pour cooperer avec des 
surfaces cylindriques S3 et S'3 des parties centrales 110a et 
111a des verrous 110 et 111, ces surfaces S3 et S'3 etant 
Gentries sur les axes Z-Z' de ces verrous. 

Comme dans le premier mode de realisation, une surface 
plane d'extremit^ S'^ d'une extension llld du verrou 111 est 
selectivement mise en contact avec un epaulement 108c ou 
equivalent du disque 108. 

Un coulliseau 116 est mobile en translation pour la 
commande des verrous 110 et 111, ce coulisseau exergant un 
effort Fi a I'encontre des efforts de rappel generes par le 
ressort 114 et un ressort analogue 115 intercale entre une 
patte 111b du verrou 111 et la butee 104e. 

Un capot de protection 121 est egalement prevu pour le 
maintient en position des Elements 110, 111, 114, 115 et 116 
dans les logements 112 et 113 et dans le canal 117. 
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REVSNDICATIONS 

1. Ratiere rotative pour metier a tisser comprenant , au 
niveau de chacune de ses lames, 

- une pidce oscillante (5) , attel^e a un cadre de 
lisses (3) et associee k un Element d' actionnement (4 ; 104) 
montg fou sur un arbre principal (1 ; 101) de ladite rati§re, 

- un disque (8 ; 108) solidaire dudit arbre 
principal et 

- au moins un verrou commande (10, 11 ; 110, 111) 
d' accouplement en rotation dudit - element et dudit disque, 
ledit verrou formant une surface (S^, S'l) d'appui selectif 
contre une surface {8b - 8e ; 108b, 108c) de la tranche (8a ; 
108a) dudit disque, 

caracterisee en ce que ledit verrou (10, 11 ; 110, 111) est 
articule, par contact glissant d'au moins un secteur (Sj, S3, 
S'3) globalement cylindrique contre un secteur complemen- 
taire (E^, E^, E^, E^) d'une but^e (4b-4e , 104b-104e) exte- 
rieure audit verrou et solidaire dudit ^16ment d' actionnement 

(4 ; 104) et en ce que la section de ladite but^e, selon une 
direction (Y-Y' ) radiale par rapport el un axe ggometrique de 
pivotement (Z-Z') dudit verrou oppos^e a ladite surface 
d'appui (Si, S'l), s'^tend au delS d'un cyclindre geometrique 

(V, W) de glissement desdits secteurs I'un contre 1' autre. 

2. Ratiere selon la revendicat ion 1, caracterisee en ce 
que ledit secteur globalement cylindrique (Sj, S3, S'^/ S'3) 
dudit verrou (10, 11) est convexe et centre sur ledit axe 
geometrique de pivotement (Z-Z')/ ledit secteur et ladite 
surface (S^, S'^) d'appui etant disposes de part et d' autre 
dudit axe . 

3. Ratiere selon la revendication 1, caracterisee en ce 
que ledit secteur globalement cylindrique (S2, S'2) dudit 
verrou (110, 111) est concave et centra sur ledit axe 
geometrique de pivotement (Z-Z'), ladite section de ladite 
butee (104b, 104d) ayant une longueur (Lio4to) superieure au 
diametre (d) dudit cylindre geometrique de glissement (V, W) . 

4. Ratidre selon I'une des revendications precedentes. 
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caract^risee en ce que les efforts {F^, F3) exerc^s par 
lesdites but€es {4b, 4d ; 104b/ 104d) sur ledit verrou (10, 
11 ; 110, 111) sont essentiellement radiaux par rapport audit 
axe de pivotement (Z-Z') et opposes, lesdits efforts etant 
diriges sensiblement selon ladite direction {Y-Y'). 

5. Ratiere selon I'une des revendications precedentes, 
caracterisee en ce que ledit verrou (10, 11 ; 110, 111) est 
en appui centre des moyens elastiques (14, 15 ; 114, 115) de 
rappel en position engagee par rapport audit disque (8 ; 108) . 

6. Ratidre selon I'une .des revendications precedentes, 
caracterisee en ce que ladite butee (4b-4e ; 104b-104e) forme 
au moins un logement (12, 13 ; 112, 113) de reception dudit 
verrou (10, 11 ; 110, 111) , ledit logement €tant dispose en 
deport par rapport a une surface principale (4a) dudit Element 
d' actionnement (4 ; 104), en' regard de la tranche (8a) dudit 
disque (8) . 

. 7. Ratidre selon la revendication 6, caracterisee en ce 
qu'elle comprend deux logements (12, 13 ; 112, 113) de 
reception de verrous (10, 11 ; 110, 111) entre lesquels est 
defini un espace (17 ; 117) de coulissement d'un organe de 
manoeuvre (16 ; 116) de deux verrous (10, 11 ; 110, 111) regus 
dans lesdits logements, ledit organe de manoeuvre etant apte 
§L exercer sur lesdits verrous un effort de poussee (F^) , a 
I'encontre de moyens glasticjues de rappel (14, 15 ; 114, 115) , 
ledit effort produisant un couple de rotation de chaque verrou 
autour de son axe de pivotement (Z-Z') . 

8. Ratiere selon la revendication 7, caractSris^e en ce 
que ledit organe de manoeuvre (16 ; 116) est select ivement 
commande en d€placement par I'un de deux leviers oscillants 
(18, 19) pilotes par un dispositif de lisage (20) . 

9. Ratiere selon I'une des revendications 7 ou 8, 
caracterisee en ce que lesdits logements (12, 13 ; 112, 113) 
sont fermes par un capot commun (21 ; 121) de retenue desdits 
verrous (10, 11 ; 110, 111), desdits moyens de rappel (14, 
15 ; 114, 115) et dudit organe de manoeuvre (16 ; 116) par 
rapport audit Pigment d' actionnement (4 ; 104) . 

10. Metier a tisser equips d'une ratidre (1-21 ; 101-121) 
selon I'une des revendications precedentes. 
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